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Rizeni polohy vozicku na tyci
pri snimani polohy CCD
kamerou




Motivace

 Pouziti digitalni techniky k popisu probihajiciho fyzikalniho déje

 Vyuziti popisu k rizeni realného mechanického modelu

Vychozi situace

* Model voziCku (koule) na tyci







polohy s pomoci kamery

« ZpUsob snimani obrazu
Kamera —> FG201BP =—> MATLAB, Simulink

« Zpusob pouziti FG201BP




rizeni vozicku na tycCi

« Matematicky popis modelu vozicku na tyci (lin. stavovy popis)
X = AX + Bu
y = CX

 Navrh LQR fizeni




* Simulacni model rizeni
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* \Vysledek rizeni
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Rizeni vozi¢ku na tygi podle
frekvence snimani souradnic
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Rizeni vozicku na tygi pfi
snimani polohy kamerou
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* Vysledek rizeni

0.3




FUS

Problém konstant LQR Fizeni

* Nefunkénost konstant diskrétniho LQR

» Funkénost konstant spojitého LQR

* Mozne vysvetleni

- Experimentalni urCeni Sirky pasma realného modelu




* VVysledek Sifky pasma pro prenos mezi vstupem a natoCenim tycCe
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Videoprezentace




Zaver
 Vlytvoreni funkcniho fizeni realného modelu, vyuzivajici CCD kamery

* Nahrazeni indukCniho Cidla odmeérovani polohy

* Pfechod na plné bezkontaktni mereni




