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Principy snizovani torznich vibraci
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Navrh a implementace aktivnino a
poloaktivniho rizeni tlumeni torznich vibraci

Sestaveni nelinearniho modelu a jeho
poloaktivni rizeni

Sestaveni zjednoduseneho modelu tlumeni
torznich vibraci s uzitim magnetoreologickeho

tlumice
Navrh konceptu bezdotykoveho rizeni torzniho
magnetoreologickeho tlumice



Geometrické a diskrétni schéma
torzniho hltice
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Sestaveni matematickeho modelu
Lagrangeovy rovnice druheho druhu
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Pohybove rovnice a jejich linearizace
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Transformace na stavovy model
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Naladeni hltice

« Zjednodusena rovnice hltiCe
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Navrh linearniho zpéetnovazebniho rizeni

U=—-KX — x=Ax+BuU

= Xx=(A-BK)x+Bw
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Dva pristupy: 7=
a) primou zmeénou polu kyvadélka

b) LOR Q=diag(1e13 8e4 0.01 0.01) ; R=1



Navrh fizeni primou zménou polu kyvadélka
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Nelinearni model

X:f(x,u)

2+
1.5+

a9kl
0.5 _/\/\A 11

00 0.01 0_'02

x®)=[a &y y] u®=[m,

l\/IA]T

T

bs{rozdil'¥|[rad]



Rizeni nelinearniho modelu
1) NQR x=A(Xx)x+g(x)u
x=f(x,u) — x=Ff(x)+gu
Dekompozice f(x) - A(X)X
Q =diag(1e8 1e6 0.01 0.01) ; R=1

2) Linearni rizeni
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Navrh poloaktivniho rizeni

M

1) M contrlﬂ. > O

2) If bmax > btI > bmin bpolo = btI
If bmax < btI bpolo = bmax
If bmin > btI bpolo = bmin

— M polo — bbolow
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Magnetoreologicky tlumicC a jeho rizeni
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Syntéza hltiCe s tlumiCem
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Ifil’zeny magnetoreologicky hItiE  we=rooradss; su=tasoradis
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Bezdotykové rizeni torzniho magnetoreologického hltice




