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Experimentalni modalni analyza
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Hlavni cile

vytvoreni programovych prostfedku pro simulaci
experimentalni modalni analyzy na pocitaci

zjisteni vlivu nekterych nelinearit mechanicke soustavy
na vysledky experimentalni modalni analyzy



Linearni matematicky model
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Presné vysledky pro linearni model

vlastni Cisla A, a vlastni vektory u,:

A\ = —9.21987 + 456,06439i ,
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Ao = —18,15813 + 739,957551;
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Nelinearni matematicky model

Resené pripady nelinearit

a) viskoézni utlum
— koeficient tlumeni bje pro v < wvye, : b= by
V> Umes - b=0by+ b1v; by, by = konst.

b) smykové treni
— soucinitel smykového tfeni u = konst.

c) smykové tieni
— soucinitel smykového tfeni = p(v)



Uprava signalu (1)
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Uprava signalu (2)

Prabéhy prfenosu signalu druhé hmoty bez uprav
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Prabéhy prenosu signalu druhé hmoty po upravé
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Testovani - linearni model

varianta experimentu 2, prvni prenos
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Testovani - nelinearni model
viskozni tlumeni

aproximace naméreného prenosu identifikovanym linearnim pfenosem
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Testovani - nelinearni model
viskozni tlumeni

realne casti druhych vlastnich cisel - Re{ 7\.2} - nelin. 3 [°] odchylky faze v, od 180° - nelin. 3
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Testovani - nelinearni model
smykove treni p = konst.

aproximace nameéreného prenosu identifikovanym linearnim pfenosem
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Testovani - nelinearni model
smykove treni p = konst.
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Testovani - nelinearni model
smykove treni p = p(v)

aproximace nameéreneho prenosu identifikovanym linearnim prenosem
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Testovani - nelinearni model
smykove treni p = p(v)

realne casti prvnich vlastnich cisel - Re{ x1} - nelin. 3
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« Uspé&3né sestaveni programovych prostiedk(l pro
simulaci experimentalni modalni analyzy na pocitaci.
« Zvladnuti simulace s nelinearnimi modely obrabeciho

centra pro zakladni typy nelinearit respektujici
konstrukCni usporadani stroje.



