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Cile diplomové prace
S

e Seznamit se s postupy navrhu nelinearniho
rizeni poloaktivnino pérovani nakladniho
automobilu

e Provest syntézu rizeni modelu Ctvrtauta pro
ruzné mira nelinearity

e Porovnat vliv nelinearity modelu na miru
nelinearity vysledného rizeni



Princip rizeni
-

Skyhook Extended Ground-hook



EGH — koncept a realizace
-




Kriteria ulohy
S

« Sily prenasené do vozovky

» Zrychleni odpruzené hmoty



Matematicky model
S

* model Ctvrtauta

* model tlumice

* vypocCet pozadovane sily v tlumici

* dynamické zpozdéni tlumice



Vypocet sily v tlumici
S
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Vypocet sily v tlumici - pokracovani
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Modely rizeni
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Modely rizeni - pokracovani
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Modely rizeni - pokracovani
S




Nelinearita systemu
S
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Syntéza rizeni
S

e Kombinace kosinovych vstupu s asymetrickym
tlumicem

e Kombinace kosinovych vstupu se symetrickym
tlumicem

e Porovnani pro kombinaci vstupu



Kosinove vstupy a
asymetricky tlumic

ey

Foravnani wysledku pro 3,9 a 12 parametru v
p— 9 T T T T T T T T
= =12 parametru
= nejlepsi reseni pro 12 parametru ,
o 8 9 pararmetry - Profil testovaci
@ nejlepsi reseni pro 3 parametru
z = 3 parametry
é 7t Ex 4 & nejlepsireseni pro 3 parametry 4 VOZOka
g
6L il
£
o
ak]
S el i
o u
= x
=
o
z 4l 3 i
=
= %
h3_ TE Lw gxxmxxm |
E » "
3 :
E i
- 2 | | | | |

| I |
1.5 2 25 3 35 4 45 5 55 B
Integral sily do vozovky - prepoctene s vahami



Kosinove vstupy a
symetricky tlumic
S

Foravnani wysledku pro 3, BMWY, BPM a 12 parametru
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Komplexni vstupy a
asymetricky tlumic
-
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Zaver

e Jen kosinove vstupy a nesymetricky tlumic
Nejlépe vychazi model s 12 parametry

e Jen kosinoveé vstupy a symetricky tlumic

Rizeni jsou témé&F totoZna, hiFe snad jen dopada
linearni rizeni (3 parametry)



Zaver - pokracovani
S

e Komplexni vstupy a nesymetricky tlumic

Vyrazné lepSi fizeni pro 12 parametru (nelinearni
fizeni) oproti 3 parametrum (linearni fizeni)

Hlavni zmenou, ktera se projevuje je
stochasticka vozovka



