
Nelineární řízení plachetnice



Působící síly:
• aerodynamické
• hydrodynamické

Skutečný vítr

Rychlost lodě
(opačný vektor)Zdánlivý vítr



OBRATY

RE: HALSA:
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SIMULACE NELINEÁRNÍHO ŘÍZENÍ 

PLACHETNICE
Kinematika lodi

Po substituci kdy 
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