U 12105 Odbor mechaniky a mechatroniky

http://mech.fs.cvut.cz

Seznam témat vypsanych pro akademicky rok 2016/2017

Témata bakalarskych praci najdete na http://mech.fs.cvut.cz/. Nabizime témata
od jednoduchych aZ po vyzkumnd, od pocitacovych po laboratorni.

Vedouci: Prof. Ing. Zbynék Sika, Ph.D. - Zbynek.Sika@fs.cvut.cz

- Bakalarska a diplomova prdace souvisejici tématem s projektem zakladniho vyzkumu "Mechatronické
struktury se silné distribuovanymi aktudtory a senzory"

- Bakalarska a diplomova prace souvisejici tématem s projektem zdkladniho vyzkumu "Vicestupriové
lehké mechanismy s aktivnimi strukturami"

- Bakalarska a diplomova prace souvisejici tématem s potencialnim projektem zdkladniho vyzkumu
"Aktivni vicerozmérné hltice vibraci sloZitych mechanickych konstrukci zaloZzené na metodé
zpozdéného rezonatoru"

- Méreni pohybu poddajného robotického ramene pomoci pridavnych senzor(

- Dynamické modely vldken pro lanové manipuldtory a roboty

- Rizeni pohybu lanového manipuldtoru s pfidavnou aktivni strukturou

- Modelovani konstrukci s integrovanymi aktuatory a senzory a vyvoj jejich fizeni

- Navrh a optimalizace distribuovaného a centralizovaného fizeni pole mnoha aktuator( a senzor(

- Experimentalni identifikace dynamickych modell pohybovych os obrabécich strojl

- Navrh a ladéni regulator( pohybovych os obrabécich strojl

Vedouci: Prof. Dr. Ing. Tomas Vampola - Tomas.Vampola@fs.cvut.cz

- Zahrnuti poddajnosti v dynamice mechanism{

- Siteni zvukové viny v uzavienych prostorech

- Optimalizace polohy budicich Gcinkl pro zajisténi bezproblémového toku sypkych hmot v
pramyslovych zasobnicich

- Navrh vypocetniho nastroje pro vyhodnoceni kvality povrchu konstrukci s vyuZitim postupt analyzy
obrazu

- Navrh postupu modelovani vlastnosti heterogennich prostredi zohlednujici chemické vazby mezi
jednotlivymi substancemi

- Vliv gyroskopického momentu na stabilitu rotord

Vedouci: Doc. Ing. Vaclav Bauma, CSc. — Vaclav.Bauma@fs.cvut.cz
- Ladéni kmitani soustavy se 2 stupni volnosti
- Experimenty v laboratofi z dynamiky

Podivejte se na http://mech.fs.cvut.cz. Najdete zde nejen vypsand témata, ale
i podrobnéjsi informace k nim a ukazky prezentaci z obhajob v minulych letech.
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od jednoduchych aZ po vyzkumnd, od pocitacovych po laboratorni.

Vedouci: Ing. Pavel Steinbauer, Ph.D. - Pavel.Steinbauer@fs.cvut.cz

- Monitoring stavu — zdravi sloupl verejného osvétleni

- Urcovani hmotnosti, valivého odporu a dalSich parametrli vozidla z palubnich senzort
- Navrh odpruzeni vozidla s vyuZitim inertoru

- Navrh inertoru s integrovanou fizenou disipaci energie pomoci rotacniho motoru

- Tlumic s netradi¢ni charakteristikou — potencial pro navrhovani podvozki

- Detekce delaminace kompozitu z méreni vlastnich tvari kmitu laserovym vibrometrem
- Rozsifeny adaptivni tempomat

- Spojeni robota a laserového vibrometru pro méreni vibraci v prostoru

Vedouci: Ing. Martin Necas, MSc., Ph.D. - Martin.Necas@fs.cvut.cz
- Kvadroptéra — mechanicka konstrukce a model pohonu

- Kvadroptéra — fizeni BLDC pohonu kvadropéry

- CNC obrdbéci stroj

Vedouci: Ing. Jan Pelikan, Ph.D. - Jan.Pelikan@fs.cvut.cz
- Asistivni robot pro stavebnictvi
- Elektrické servopohony

Vedouci: Ing. Jan Zaviel, Ph.D. - Jan.Zavrel@fs.cvut.cz
- Mechanizmy v béZném Zivoté — sklddaci Zidle a lehatka

- Planovani trajektorie robota s delta paralelni kinematikou
- Navrh a vyroba dil¢iho pohonu insektniho robota

Vedouci: Ing. Petr Benes, Ph.D. - Petr.Benes@fs.cvut.cz

- Bakalarska a diplomova prédce souvisejici tématem s potencidlnim projektem aplikovaného
vyzkumu "Pokrocily systém monitorovani situace za vozidlem"

- Simulaéni model latky zahrnujici modelovani kontakt(

- Modelovani mechatronickych systému v Matlab SimMechanics

Vedouci: Ing. Zdenék Neusser, Ph.D. - Zdenek.Neusser@fs.cvut.cz
- Modely prevodovek pro dynamické simulace

- Modely lozZisek pro dynamické simulace

- Rizeni automobilu pomoci ACC (téma jiZ obsazeno)

- Vyuziti senzor(i mobilnich telefonu k urceni charakteru jizdy vozidla

- Model synchronniho stroje pomoci mechanické analogie

Podivejte se na http://mech.fs.cvut.cz. Najdete zde nejen vypsana témata, ale
i podrobnéjsi informace k nim a ukazky prezentaci z obhajob v minulych letech.
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