AKTIVNI TLUMENI VIBRACI
PIEZOAKTUATOREM

S MERENIM VIBRACI LASEROVYM
INTERFEROMETREM
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CiL DIP. PRACE (1)

e Realizace aktivniho tlumeni vibraci na
modelu vibrujiciho nosniku
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CiL DIP. PRACE (2)

e Aktivni prvek - PIEZOAKTUATOR
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CiL DIP. PRACE (3)

e Pro vypocet zpetné vazby pouzit signal
Z laseroveého interferometru

n05n|k budlc kmitLl
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laserove hlavy




SIMULACNI MODEL

e Matice M, K do dynamickeé rovnice
ziskany metodou MKP

e Rizeni pomoci pIné stavové zpétné
vazby (LQR)

e Optimalizace vystupni zpetné vazby pro
ruzné vystupni signaly a jejich
kombinace (poloha, rychlost, zrychleni,
rychlost + zrychleni, rychlost + poloha)



SIMULACNI MODEL (2)

Vystupni zpetna vazba
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SIMULACNI VYSLEDKY
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SIMULACNI VYSLEDKY

rychlostné akceleracni zp. vazba
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ZAPOJENI EXPERIMENTU
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EXPERIMENTALNI VYSLEDKY

rychlostni zpétna vazba




EXPERIMENTALNI VYSLEDKY

rychlostné akceleracni zpétna vazba
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EXPERIMENTALNI VYSLEDKY

rychlostné akcelera¢ni ZV pomoci akcelerometru
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