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Cile prace

e sestaveni kinematického modelu
e sestaveni modelu tuhosti
e sestaveni modelu dynamiky

* syntéza rozmert mechanismu a optimalizace s
ohledem na velikost pracovniho prostoru

» optimalizace mechanismu s ohledem na dynamiku a
tuhost



Schéma mechanismu




Podminky Kinematické syntézy

* dosazitelnost poloh
« maximalni thly ramen
* kolize ramen navzajem

e kolize ramen s pracovnim prostorem



Optimalizace pomoci genetickych
algoritmu

Optimalizované parametry: délky ramen, poloha pohont

Pouzité genetické operace:
-,,hesmrtelnost*

- kiizeni

- absolutni mutace

- dvojita mutace

- nadhodné narozeni



Vlastnosti mechanismu po prvni
optimalizaci (1)

Schéma mechanismu Mapa tuhosti
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Velikost pracovniho prostoru: 0,5m Nejmensi tuhost: 3,19-108Nm?



Vlastnosti mechanismu po prvni
optimalizaci (2)

Dosazitelné zrychleni pro Dosazitelné zrychleni pro
natoCeni hlavice ¢,,=0 natoceni hlavice @y=-m/2
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Vlastnosti mechanismu po prvni
optimalizaci (3)

Tvar celého pracovniho prostoru




Optimalizace s ohledem na dynamiku
a tuhost mechanismu

Optimalizovan¢ parametry:

- delky ramen, poloha pohonu, Sitky ramen

Podminka:

- velikost pracovniho prostoru > 0,5m

Volba kriteria : F = Ly + K,

K+1 a+0,01




Dosazitelna reseni
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Vlastnosti vybraného reseni (1)




Vlastnosti vybraného reseni (2)

Mapa tuhosti

Nejmensi tuhost v pracovnim prostoru: 4,47-108Nm-!
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Vlastnosti vybraného
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Vlastnosti vybraného reseni (4)

Zavislost dosazitelného zrychleni na rychlosti hlavice

3.5

zrychleni [m/sz]

10 1
rychlost [m/s] (1 dilek=0,25m/s)

Pti rychlosti v,,,=1,5ms™ je dosazitelné zrychleni a,,,=2,69ms



